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Skuteczny system utrzymujacy
przy wyzszych predkosciach

ROZWIAZANIE GH: CORE+ STABILITY

eEfektywne zaréwno w przypadku jazdy wciagnika, jak i suwnicy.
eSkuteczne w ograniczaniu kotysania w wyniku przyspieszania i hamowania.
eEkran dotykowy: tatwa konfiguracja i monitorowanie suwnicy (pobér mocy, alarmy, usterki systemu).

o} atwos¢ modernizacji istniejacych suwnic. Urzadzenie CORE+ jest montowane na drzwiach panelu
elektrycznego.

ZALETY

Wieksza predkos¢ + Wieksza precyzja = Zwiekszona wydajnosc¢ i bezpieczenstwo.
Bez utrudnien dla operatora: System automatycznie redukuje kotysanie.

JAK TO DZIAI-A? 1 Dane wejsciowe z VFD (falownik czestotliwosci).

CORE+ STABILITY stale otrzymuje ponizsze dane wejsciowe z VFD:

- Polecenia od operatora (przyspieszyé / zwolnic).

- Aktualne predkosci (wcigganie, jazda wciagnika i jazda suwnicy).

- Pionowe potozenie haka [podane przez enkoder silnika wciggnikal.
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1 Dane wejsciowe z VFD
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2 Whbudowan Algorytm okresla, na podstawie

ekskluzywny powyzszych danych wejsciowych,
Algorytm optymalny wskaznik przyspieszania /
zwalniania.
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4 Powrot do punktu 1 3 Instrukcje dotyczace poruszania,
Core+ Stability instruuje VFD jak wykonywac ruchy.
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INFORMACJE TECHNICZNE

Dwukierunkowa komunikacja pomiedzy CORE+ a VFD w zakresie wciagania, jazdy wciagnika i jazdy suwnicy. Potaczenie poprzez magistrale
CANopen fieldbus. - Oprogramowanie mozna aktualizowa¢ poprzez dotaczony port USB. - Wymaga falownika VFD dla wszystkich 3 ruchow oraz
enkodera silnika wciagnika. - Nie wymaga drogich lub podatnych na awarie czujnikéw. Nie wymaga konserwacji. - Sterowanie w petli otwartej:
nie wykrywa / nie koryguje kotysania z powodu czynnikow zewnetrznych. - Automatycznie odtacza sie przy niskich predkosciach, aby utatwic¢
pozycjonowanie tadunku. System mozna tatwo podtaczac¢/odtaczac (za pomoca ekranu dotykowego lub opcjonalnego pilotal.
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