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CRANES & COMPONENTS

AntiSway
nakladani

RESENI FIRMY GH: ATV+AntiSway

- Snizeni kyvani nakladu jednoduchym zpusobem diky softwaru integrovanému s
pohony s proménnymi otackami na jerabu.

- Snizené kyvani nakladu pfi zrychlovani a zpomalovani.
- Efektivni freSeni pro pohyby kladkostroje i jerabu.
- Snadné nastaveni a pouziti bez nutnosti dalSich Uprav.

- Snadné dovybaveni stavajicich jerabd nahranim softwaru do systému pohonu.

VYHODY

Vétsi rychlost + Vétsi presnost = ZvySena ucinnost a bezpecnost.

Neni nutny zadny zasah obsluhy: systém automaticky snizuje kyvani.

JAK TO FUNGUJE

1 Funkce:
Prikazy operatora (zrychleni/zpomaleni).
Rychlosti zdvihu a jefabu.

2 Algoritmus integrovany do softwaru pohonu s proménnou rychlosti, které fidi motory kladkostroje a jerabu.
Algoritmus urcuje optimalni rampy zrychleni/zpomaleni, aby se omezilo kyvani.

3 Kazdy pohon fidi pohyb nezavisle.

4 Navrat k bodu 1.
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TECHNICKA DATA

Software Anti-Sway je zabudovan ve firmwaru pohont Schneider ATV320 & ATV930. Po pogatecnim nastaveni autonomné urcuje hodnoty ramp zrychleni/zpomaleni - Nejsou potfeba zadné
dalsi senzory nebo PLC ovladage - Minimalni Udrzba - Rizeni s otevfenou smyckou: nezjisti ani neopravi vnéjsi kolisani - Automaticky se odpojuje pfi nizké rychlosti pro usnadnéni umisténi
zaté7e - UmoZziuje rekonfiguraci, odpojeni a opétovné pripojeni fyzickym pristupem k pohondm.
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